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1 Czesé ogolna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu
Projekt wykonawczy dla nowo projektowanego obiektu:

PROJEKT BUDOWLANY PRZEBUDOWY
BUDYNKU PRZEDSZKOLA PUBLICZNEGO
W MORYNIU
Adres:

UL. CHOPINA 2, 74-503 MORYN

1.2 Przedmiot i zakres roboét.

Zakres robot znajdagych st w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriomapce na celu wyko-
nanie instalacji teletechnicznych:
Zakres prac obejmuje m. in.:

e monta o$wietlenia awaryjnego

« doposaenie rozdzielni gtbwnej w howe aparaty
« monta instalacji oddymiania klatki schodowe;j

e monta instalacji autonomicznych czujek dymu
« Ukladanie przewodéw,

* Wykonanie pomiarow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gagine z wykonaniem instalacji teletechnicznych
obejmuje:

* Wymagania dotycxe wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i sktadowania,

* Wymagania dotycgce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotyczce srodkow transportu,

* Wymagania dotycze wykonania robét budowlanych,

* Wymagania zwizane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowad&izje lokalm oraz :
» Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace okine w umowie i zbadaich
dostpnasé;
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* Zapozna sig z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szcZegéci z potazeniem i wymia-
rami pomieszczg warunkami utrzymania spitz, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niegdbie mogt powotywa sie na niedostatecarznajomd¢
miejsca realizacji robot lub zty degt do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robo6t, Wykonawca wyznaczy wpranego Kierownika Rob6t. Kierownik
Robét kedzie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w
dzienniku budowy.

Kierownik Robét ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczastwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przystpienia do rob6t Wykonawca przedadane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopi uprawnie.

1.3.2Zabezpieczanie intereséw 0s6b trzecich

Wykonawca musi zadbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do menia intereséw
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zaestrzeganie obowiujacych przepiséw oraz
powinien zapewiochror wkasnaci publicznej i prywatne;.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowanszystkie nieziédne dziatania, aby stosoaie do przepisow i
normatywow z zakresu ochrodgodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Paglevyko-
nywania robot budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké szkodliwych dziata, szcze-
golnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wadtgwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikdw.

1.3.4Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezenasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiecaezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi 8i bezwzgtdnie stosowa do postanowi@ Instrukcji Bezpieczestwa oraz
wszelkich polecé Kierownika Budowy zwjzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowaizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnmagadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznychrtieeznych odpowiadagych zakresowi zlece-
nia oraz aktéw prawnych obaaziujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdétidrol-
skich Norm. W szczegdldoi wykonawca jest zobowzany wykluczy prae personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i spetniagcych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwane z organizagzaplecza dla wlasnych potrzeb oraz za-

pewnia na wiasny koszt wszellkisodki mapce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie wyko-
nanych przez siebie robot.



PAZDZIERNIK 2015 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBORU ROBOT

1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuematdow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethi@ymagania wynikajce z obowi-

zujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowa przew6z bez uszkodize z zachowaniem warunkéw bezpieigiva

pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem za-
moéwienia

CPV 45312100-8 - Instalowanie pozarowych systemow alarmowych
CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okre S$lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazityesiv tej specyfikacji 8 zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpa@zeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punké€lesfiecyfikacji. Ro-
boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obgruijacych przepisdw, norm i instrukciji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obayziujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwo $ci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktérych producent:

« dokonat oceny zgodioi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgdilrelo-
nego systemu oceny zgododz mazliwoscia zastosowania rozagzan rownowanych,

e posiada deklaracje zgodind CE z maliwoscia zastosowania rozadan réwnowanych -
dokument wystawiony przez producenta i potwiergtaajzgodnéé wyrobu z wymaga-
niami zasadniczymi oraz spetnienie innych wyniageporzadzenia (rozporzdzen).

» oznakowat wyroby znakiem CE z mlwvoscia zastosowania rozezan rownowanych.

Przed zabudowaniem materiatdw na budowie Wykongweadstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktére nie spelpiaymogow tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materiaty, ktére byty przechowywane niezgedni
zaleceniami producenta i zmienihe $th wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadaj
ce wymaganiom.

3 Wymagania szczeg6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robét budowla-
nych

Sprzt i narzdzia, ktére bda wykorzystywane do wykonania prac etigich t specyfikachy musz

by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oksga przegidom zgodnie z zalecenia-
mi producenta. Muszspetnig one wymogi BHP i bezpiecastwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktéry nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno wykorzystywa go niezgodnie z prze-
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znaczeniem. Wykonawca jest zobarany do stosowania tylko takiginodkow transportu, ktore
nie wptyra niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkdéw transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuanatow, sprztu i narzdzi mu-
sza by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spelhiaymagania wynikajce z obowi-

zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodie z zachowaniem warunkow bezpieagiva

pracy.

5 Wymagania dotycz ace wykonania robot

Trasy instalacji

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebtegdezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna kyprzejrzysta, prosta i degna dla prawidtowej konserwacji oraz re-
montéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniachiqmagch i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeltia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny bgamocowane do podia w sposob trwaty, uwzglnia-
jacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich danstalacja kdzie pracowé, oraz sam rodzaj
instalaciji.

Przegcia przezciany i stropy

Przefcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przdjcia obwoddéw instalaciji elektrycznych przédany, stropy itp. musz
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

C) przefcia pomedzy pomieszczeniami o #dych atmosferach powinny &yykonywa-
ne w sposoéb szczelny, zapewnddj nieprzedostawaniecsivyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugzby¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniamaikod ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi natestosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucz-
nych, korytka blaszane itp.

Uktadanie przewodow
Uktadanie rur

Rury naley uktada& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwyt@gadzonych w podia.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych krawzi. Zalenie od przygtej
technologii montau i rodzaju tworzywasgczenie rur ze sa@boraz sprztem i osprztem naley
wykonywsa przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym ustnmaniem paiczen,
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- wkrecanie nagwintowanych keow rur,

- wkrecanie nagrzanych kaow rur.

tuki na rurach naley wykonywat tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczate hewretrz-
nej srednicy. Promi# gigcia powinien zapewnéswobodne weaiganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby utiwi ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrarjauktadania rur z wagnigtymi w nie prze-
wodami.

Wcigganie przewodow

Przed przysipieniem do wecigania przewodow natg sprawdzt prawidtowad¢ wykonanego ru-
rowania, zamocowania spta i osprztu, jego padczer z rurami oraz przelotovgo.

Wciaganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgii montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowgrzewodow, ktore pidiej zostan uzyte w instalacji. aczenie przewodow
wykonat wg wczéniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagdxdzie:
e ulozenia przewoddéw izainstalowania osfitz przed wykonaniem tynkowania.
W przypadku wykonywania instalacji na istai@jch scianach niezédne ledzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewodyleépych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie.
Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej malprzewody i kable uszczeldiav osprzcie oraz
aparatach za pomgdtawnikéw.
Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piegcienia powinna by dostosowana dérednicy
zewrgtrznej przewodu lub kabla.
Po dokeceniu diawic zaleca sidodatkowe uszczelnienie ich za pomadpowiednich uszczel-
nien.

5.1 Awaryjne O swietlenie

Na klatce schodowej projektujeesbprawy dwietlenia awaryjnego 8W 1h IP54 lub inny
produkt o tych samych parametrach technicznych.talmge wykona przewodami
YDYp4x1l,5mm2 podtynkowo lub w korytkach instalatygh. Gwietlenie awaryjne w budynku
obliczono zgodnie z nommPN-EN-1838:2005. Projektowanesvgetlenie awaryjne zapewnia
oswietlenie na drodze ewakuacyjnej podczas zanikilazas podstawowego 0 wysos@ mini-
mum 1Ix. Na korytarzu poddasza projektuje siwietlenie sterowane przy pomocy czujnikow
ruchu. Gwietlenie Awaryjne zwikszone do 2 Ix.

5.2 Przeciwpo zarowy wyt gcznik pr gdu

W budynkach projektuje sizmontowanie wycznikow gtdéwnych zasilania (WG p.pp
Wytacznik naley montowa jak najblizej wyjscia z budynku w widocznym miejscu na wyséio
h=1,4m. Zaleca sizastosowanie wyzwalacza wzrostowego wgazhiku co zniweluje falszywe
zadziatanie np. w wyniku zaniku lub wahaapkcia w sieci. Przycisk ten wydza zasilanie w
catym budynku opréczéwietlania awaryjnego i systemu oddymiania
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5.3 Projektowane rozwi gzania
Zaprojektowano oddymianie klatki schodowej za pagrakna wg wytycznych:

Lp. | parametry klatka
1. powierzchnia klatki schodowe;j Kondygnacja powddma - 15,29m2
parter — 15,29m2
2. wymagana powierzchnia czynna klapy dymowej 1wDR 0,05=
0,76m2
3. wymiary oraz powierzchnia czynna zaprojektowanej
klapy
1,0m x 1,40m - pow. czynna 1,4m2
4, wymagana powierzchnia geometryczna otworu |dgOmx1,40mx1,3 =1,82m2
prowadzajcego powietrze kompensacyjne

5.4 System oddymiania

5.4.1. Zasilanie centrali oddymiania.

Zasilanie centrali oddymiania zlokalizowanej natize naley wykona sprzed przeciwpo-
zarowego wyicznika padu z rozdzielni RG. Projektujeesprzewdd HDGs3x2,5 uktadany na sta-
lowych uchwytach i kotkach mocowanych co 30cm.

5.4.2. Opis techniczny Systemu Oddymiania

Systemem &zie sterowé centrala oddymiania umieszczona wetkn klatki schodowej na
ostatniej kondygnaciji. Po wykryciu sygnatu z prakdéw oddymiania lub z czujek optycznych,
centrala oddymiaga otwiera elektrycznklape oddymiapca. Wszystkie zaprojektowane udze-
nia oraz przewody posiadapiezlzdne atesty i certyfikaty wymagane dla elektrycznycdzen
zabezpieczenia ppo

5.4.3. Specyfikacja techniczna urpdzen

5.4.3.1. Centrala oddymiania

Centrala steruje i dostarcza energliektryczra 24VDC do:

- napgdow klap i okien oddymiagych (wychgdéw dymu)

- zatrzaskoéw elektromagnetycznych (elektrowyzwalpkiap pneumatycznych lub klap wentylaciji
PP, wyposaonych w elektrowyzwalacz

- sitownikow klap wentylacji PPD

- naeddw drzwi napowietrzagych

- naeddw kurtyn dymowych

- stycznikow wentylatorow napowietraaych i oddymiajcych

Dane techniczne:

- hapkcie zasilania: 230 VAC, 50Hz

- napkcie pracy: 21+32VDC

- obcizalnas¢ pradowa: 2A, 8A, 16A, 24A, 32A, 40A, 48A
- linie dozorowe: 3 szt.
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- liczba elementow w linii dozorowej: 10 szt.

- obudowa: stalowa, natynkowa, kolor RAL 7035

- stopigr ochrony obudowy: IP 42, klasa klimatyczna: |

- aprobata techniczna, certyfikat zgoéripswiadectwo dopuszczenia CNBOP

5.4.3.2. Optyczna czujka dymu Z GNIAZDEM

Zastosowanie:

Typoszereg czujek konwencjonalnych zostat zaprojye&hy do pracy na liniach bocznych syste-
mu sygnalizacji pgaru oraz do wspétdziatania z innymi centralami wylstupcymi konwencjo-
nalne linie detekcji np. centralki systemu oddynaacentralki sterowania drzwiami.

- W czujce optyczno - termicznej cz&toelementu wykrywaijcego obecn@ dymu zaléna jest od
zmian temperatury w otoczeniu czujki.zék temperatura nie ulega zmianie, wowczas c&uto
czujki jest redukowana tak, aby zapetvpodwyzszory odporndé na falszywe alarmy. 2eli reje-
strowany jest znaczny wskaik wzrostu temperatury, czuo czujki jest zwgkszar, do wartdci

- optyczna czujka dymu wtznie z gniazdem ma wysaiojedynie 45 mm, czujka termiczna i
optyczno-termiczna z gniazdami jedynie 55 mm,

- identyfikator na kadej czujce zawiera kod barwny, tak aby precyzyjuskazd typ uradzea
bez koniecznéci wyjmowania czuijki.

Dane techniczne:

- niski profil obudowy,

- maty pobér pidu,

- zasilanie 15-30 VDC,

- certyfikat CPD.

- prad spoczynkowy imax) 30pA

- prad alarmowy (max) 210pA

- temperatura otoczenia (max) 60°C
- temperatura otoczenia (min) -20°C
- wilgotnas¢ wzgl.fbez skraplania) 0 do 95%
- wysoka¢ (bez gniazda) 34mm
- wysoka¢ (z gniazdem) 47mm
- $rednica 100,5mm

- waga (bez gniazda) 78g

- materiat PC/ABS

- kolor Biaty

5.4.3.3. Przycisk oddymiania typu

Reczny przycisk oddymiania przeznaczony jest ¢gizmego zalczania alarmu. Zbicie szybki oraz
wcisniecie przycisku ,URUCHOMIENIE” powoduje otwarcie pzeentralk wyciagow dymu.
Wewmtrz wylacznika oddymiania znajdwujsie trzy lampki, ktére wskazajnastpujace stany
systemu oddymiania:

uszkodzenie: pulsujgbtta lampka ,USZKODZENIE”,

brak zasilania sieciowego lub rezerwowegdngg zielona lampka ,DOZOR” oraz pulsuje lamp-
ka ,USZKODZENIE”,

alarm: pulsuje czerwona lampka ,URUCHOMIENIE".

Przycisk umaliwia takze kasowanie alarmow, wywotanych Wreciem przycisku, zadziataniem
czujki. Ta funkcje spetnia przycisk ,KASOWANIE”.

linii (dodatkowo petni funkej awaryjnego zamykania klap catej linii).
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Obecndc¢ przycisku jest stale kontrolowana przez centrarak kontaktu z jest natychmiast wy-
krywany i zgtaszany jako Jednorazowe $mgicie tego przycisku kasuje alarm, dwukrotne dodat-
kowo powoduje wycofanie sitownikow w catej uszkodize

W ostatnim przycisku musi byzatazony opornik kaca linii 5,6k.

5.4.3.4. Autonomiczna optyczna czujka dymu

Rodzaj:

Optyczna czujka dymu typu rozproszeniowego

Zastosowanie:

Czujka przeznaczona jest do wykrywania dymu pojae@go st w pierwszej fazie paru. Dzeki
wlasnemu zasilaniu bateryjnemu nie ma potrzeby alegdzania zewgirznegozrodta zasilania.
Moga by¢ z powodzeniem stosowane w mieszkaniach oraz dormaeszkalnych, gdzie nie ma
zainstalowanej sygnalizacji wlamania. Wykrycie dyozwjka sygnalizuje optycznie i akustycznie.
Wspdtpraca:

Czujki instalowane sssamodzielnie oraz mady¢ polaczone w sié, wowczas zadziatanie jednej
czujki powoduje uruchomienie sygnalizatoréw w pdatysh czujkach.

Dane techniczne:

- prad dozorowania

- zasilanie bateria 9V 6F22
- temperatura pracy -10°C + +55°C
- gniazdo w komplecie

5.4.3.5. Oprzewodowanie

Do przyciskow oddymiania poprowadzono przewod Y&WK5x2x0,8, a do czujek optycz-
nych dymu YnTKSY 1x2x1 Zasilanie sitownikow popragzi przewodem proj. przewod
(N)HXH-FE180/E30 3x1,5mm2 na uchwytach i kotkackl®ivych mocowanych co 30cm.
Wszystkie przewody poprowadai tynku pod warstw tynku minimum 5mm.
taczenie przewodow przyciskéw oddymiania wykéna ich podstawach, a sitownikéw i nap
dow w specjalnych puszkach przecivizpmwych.

Linia przyciskdéw oddymiania - YnTKSY 5x2x0,8 2
Zasilanie centrali 230 V - HDGs 3x2,5

Zasilanie napdéw 24 V DC - (N)HXH-FE180/E30 3x1,5
Linia czujek - YnTKSY 1x2x1

5.5 Uwagi ko ncowe

Dokumentacja
W pomieszczeniu ochrony w klatce centralnej powianajdowé sie has¢pujace dokumenty,

zwigzane z eksploatacjobstug technicza i konserwagj) systemu oddymiania:

Projekt techniczny

Instrukcja postpowania w przypadku alarmu jarowego lub uszkodzeniowego.

Opis dziatania systemu

Ksiazka pracy Systemu Oddymiania, w ktorej ngl@otowa wszystkie prace, za#ane z ob-
stugp techniczm, zmiany, przerébki, modernizacje, wgtenia/whczenia, jak rownie wszystkie
wypadki wystpienia alarméw pearowych (w tym fatszywych) i uszkodzeniowych — zdpniem
daty i godziny zdarzenia; wszystkie wpisy mubg¢ imienne.

Wykaz oséb funkcjonagych, tzn. os6b zwrzanych z obiektem, ktére nalew pierwszej kolejno-
sci powiadomé o pazarze w obiekcie; adresy i numery telefonow e i prywatne).

Nazwa i adres konserwatora.

Szkolenie

Wszystkie osoby, zatrudnione w ochronie obiektuvipay by przeszkolone w zakresie obstugi
Systemu Oddymiania.
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Zaswiadczenie, stwierdzage fakt przeszkolenia, powinno dyvystawione przez prowagizego
szkolenie, podpisane przez osqvizeszkolon.

Szkolenie powinno hy przeprowadzone przez specjalist zakresie systeméw automatycznego
zabezpieczenia przeciwgarowego.

Kazda ze szkolonych osob musi mi@azliwosé praktycznego zapoznanig g obstug centrali.

Konserwacja
Producent zaleca konserw@cgprawdzenie systemu raz na pot roku.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i rob6t budowla nych

Dla zachowania warunkéw gwarancji, naldoezwzgédnie zapewrd konserwagj syste-
mu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacjizaou i oddymiania w petnym zakresie must przeprowa-
dzana w okresach minimum 1 raz vagu 6 miesicy i powinna zostauzgodniona w odbnej
umowie konserwacyjnej.
Podczas kadej konserwacji okresowej nalewykona nastpujace sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocoavacalego wypos&nia i uradzen na podsta-
wie dokumentacji technicznej;
sprawdzenie poprawlo dziatania wszystkich czujekadznie z urzdzeniami uruchamianymi
recznie, sprawdzenie poprawstd oprogramowania centrali, poprawéed wykonywanych stero-
wan oraz poprawrgei wykonywanych monitorowsg
sprawdzenie zgodioi z wymaganiami wszystkich pmizen gigtkich;
sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;
sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zahéaemi

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowazujacymi zasadami zarbwno na etapie wykonywania, jad zakacze-

niu wykonywania elementu rob6t stangqeggo odgbna catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyjni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobawany dostarczy Inwestorowi naspujace doku-
menty:
» Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
* Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
» Dziennik budowy i ksizke obmiarow,
» Protokoty odbiorow cgciowych,
* Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dodwiy
Zwigzane z zastosowanymi ydzeniami i materiatami,
« Protokoly sprawdzenia, skuteczobi wydajnaci urzadzea i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przegestora. Obowizkowo w
sktad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

« Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),
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» Kierownik robét elektrycznych,
* Przedstawiciele aytkownika obiektu.

Warunkiem koniecznym dla odbioru ikkmowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdeej jaka¢ i zgodndé wszystkich zainsta-
lowanych torow transmisyjnych z wymaganiami dokutaejn projektowe;j

I parametrami zdefiniowanymi przez obawijace normy.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturaloggalely speiné nastpujace warunki:
1. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiarOw cgsci miedziane;.

1. Wykonawstwo pomiarébw powinno by zgodne z norm PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mbwoscia zastosowania rozazan rownowanych.
. Pomiary naley wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

- Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiagdgane oprogra-
mowanie umaliwiajace pomiar parametrow wedtug aktualnie olxamjacych
norm. Sprzt pomiarowy musi posiadaaktualny certyfikat potwierdzagy doktad-
nos¢ jego wskaza.

— Analizator okablowania wykorzystany do pomiarOw maobkarakteryzowa sic
przynajmniej 1V klag doktadndci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mibwoscia zastoso-
wania rozwizan rownowanych.

- W przypadku sieci miedzianej pomiary natevykona w konfiguracji pomiarowej
kanatu razem z kablami krosowymi (ang. ,channelPrzy wykorzystaniu odpo-
wiednich adapteréw pomiarowych specyfikowanych pmgeoducenta speau po-
miarowego.

— Pomiary naley skonfrontowa z wydajndcia klasy EA specyfikowane] wag.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 zzlmmscia zastosowania

rozwiazah rownowanych

Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianeguajigen zawiera:

* map polcze,

e dlugasé¢ polaczen i rezystancje par,

* op&nienie propagacji oraz zaicg op&nien propagaciji,

e tlumienie,

 NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach,

* ACR-F i PS ACR-F w dwaoch kierunkach,

* ACR-NiPS ACR-N w dwdch kierunkach,

e RL w dwoch kierunkach,

* PSAACRF oraz PSANEXT lub informacje od produceutaparametry te
sa spetnione w danej konfiguracji (wymagany odpowietkrtyfikat wyda-
ny przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowd si¢ do procedur certyfikacji okablowania producenta.

Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga speiaienast¢pujacych warun-
kow:
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2.1. Dostawy rozwizan i elementow zatwierdzonych w projektach wykonavetey
zgodnie

z obowgzujaca w Polsce oficjala drogy dystrybucji wyznaczanprzez Producenta
okablowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktowsytgch poprzez autoryzowany

kanat dystrybucji w Polsce.

2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkejvzgodndci z obowazujacymi
normami ISO/IEC 11801 z mltiwoscia zastosowania rozwzan réwnowanych, EN

50173-1 z meliwoscia zastosowania rozazan rownowanych, EN 50174-1, EN 50174-2

Z mazliwoscia zastosowania rozaaan rownowanych dotycacymi parametrow technicz-
nych okablowania, jak rownigorocedur instalacji i administraciji.

2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbwdwgo okablowania na zgodo
z obowhzujacymi normami przez przedstawienie certyfikatow pamowych wszystkich
torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posiadatatus i uprawnienia w zakresie instalacji okalaloia
strukturalnego, potwierdzony umawawarg z producentem, reguhga warunki udziela-
nia w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowaniazigkownikom kaicowym najwyszejjakéci parametrow
technicznych i gytkowych, cafa instalacja ma byweryfikowana przez iynieréw ze
strony producenta.

9 Rozliczenie robot

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréw part@owych.
Nalezy wykon& sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyiuipza pomog ktorych kontroluje si
zgodnd¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiararmy PN-HD 60364-6 z nib-
WO0SCia zastosowania rozadan rownowanych z maliwoscia zastosowania rozadan rownowa-
nych powinny obejmow@ ogledziny, préby i protokotowanie.
Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:
* sposoOb ochrony przed paemiem padem elektrycznym,
* wystgpowanie przegréd ogniowych i innyérodkow zapobiegagych rozprzestrzenianiu
si¢ ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta
e dobor przewoddéw z uwagi ha obzalnadsci pradowa | spadek nagtia,
« dobdr i nastawienie udzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,
* wystepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych urzdzexr do odhczania izolacyjne-
go i faczenia,
e prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochyah,
* przykczenie §cznikdw jednobiegunowych do przewodow fazowych,
» obecné¢ schematow, napiséw ostrzegawczych lub innych pogdbinformacii,
* 0znhaczenie obwodow, wdzen zabezpieczagych przed prdem przetzeniowych, 4czni-
kow, zaciskow, itp.,
* poprawngé¢ pofaczen przewodow,
* wystkgpowanie cigtosci przewodow ochronnych, w tym przewodow ochronngolczen
wyréwnawczych gtownych i patzeh wyréwnawczych dodatkowych,
e dostpnaos¢ urzadzen, umazliwiajaca wygodn obstug, identyfikacg,
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* Préby powinny obejmowaczynndci w nastpujacej kolejngci:

* ciagtos¢ przewodow,

e rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

» ochrona za pomacSELV, PELV lub separacji elektrycznej,

e samoczynne wytzanie zasilania,

e ochrona uzupelniaga,

* sprawdzenie biegunowa,

» sprawdzenie kolejrioi faz,

» proby funkcjonalne i operacyjne,

e spadek nagtia,

* po zakaczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokoét odbiorczy. W pro-
tokole naley poda osolg lub osoby odpowiedzialne za bezpietste/o, budow i spraw-
dzenie instalacji, uwzgtiniajac indywidualr, odpowiedzialnét tych oséb w stosunku do
osoby zlecajcej prag.

» Zaleca s sporadzenie protokotu wedtug wzoréw zgodnie z ngiAN-HD 60364-6 z
mozliwoscia zastosowania rozazan rownowanych

10 Dokumenty odniesienia

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwgarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i tebey
(Dz. U. Nr 109, poz. 719)

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r.
w sprawie wykazu wyrobow stacych zapewnieniu bezpieadmdwa publicznego lub
ochronie zdrowia zycia oraz mienia, a tak zasad wydawania dopuszczenia tych wyro-
bow do wytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 ze zm.)

e Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatlbudynki i ich usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15
czerwca 2002 roku/,

e Specyfikacja Techniczna PKN-CEN/TS 54-14:2006 Sygteygnalizacji pgarowej.

Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instaloi@andbioru, eksploatacji i kon-
serwacji

» Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizazjapwej; Projektowanie, zakia-
danie, odbior, eksploatacja i konserwacja instglacj

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane {teldnolity z 2006 r. Dz. U. Nr 156,
poz. 1118 z piniejszymi zmianami) b) rozpagdzenia:] Rozporadzenie Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie wakdw technicznych, jakim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 Nr 75zp690 z péniejszymi
zmianami)_| Rozporadzenie MSWIA z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawieronii prze-
ciwpaozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i teye (Dz. U. Nr 109, poz.
719) J Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2Q08v sprawie szczego-
towego zakresu i formy projektu budowlanego (Dzz2003 Nr 120, poz. 1133)

¢ Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wéné& 2004 r. w sprawie szczegoto-
wego zakresu i formy dokumentacji projektowej, sfigacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjooakaytkowego (Dz. U. z 2004 Nr
202, poz. 2072 z pgdiejszymi zmianami)

*  PN-EN 12101-2:2005 Systemy kontroli rozprzestrzeiai@ymu i ciepta - G&¢ 2: Wy-
magania techniczne dotygz klap dymowych PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeoiap
rowa budynkow. Instalacje grawitacyjne do odproveania dymu i ciepta. Zasady projek-
towania
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* PN-B-02877-4:2001/Az1:2006 Ochrona przeciwgrowa budynkoéw. Instalacje grawita-
cyjne do odprowadzania dymu i ciepta. Zasady ptojelnia

* Innezrodta: N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnajigeeclinie kablowe. Projekto-
wanie i budowa.




